
  
    
      [image: 电子书资源库]

      
	
		所有分类
			
	
			首页
	亲子早教
	体育书籍
	励志职场
	医学养生
	历史文化
	学习教育
	建筑
	心理学科
	文学小说
	景观设计
	生活百科
	社会科学
	经济管理
	能源书籍
	计算机类
	代找电子书
	链接失效反馈

	




  
  
  



        
      
      
                  登录
          注册              

    

  

  
 > 资源>工业自动化



  
    
      
        [image: 清华大学学术专著 仿人机器人理论与技术 [陈恳，付成龙著] 2010年版PDF电子书下载]      

    

    
      清华大学学术专著 仿人机器人理论与技术 [陈恳，付成龙著] 2010年版PDF电子书下载

      	
          暂无评分        
	
                    127
        
	
                    0
        



      
              


      
        
                  


        
			微海报分享
      

    

  

  
    
      
      
      清华大学学术专著 仿人机器人理论与技术 

作者：陈恳，付成龙著

出版时间：2010年版

丛编项：	清华大学学术专著

内容简介


　　本书是清华大学机器人及其自动化实验室在仿人机器人领域多年研究成果的总结。它系统介绍了仿人机器人的基本原理及主要技术，主要内容包括： 仿人机器人概论； 仿人步行的数学表示方法； 仿人机器人的稳定性理论； 仿人机器人的运动规划； 仿人机器人的步行信息感知与传感反射控制； 仿人机器人的仿生控制。本书可供从事足式移动机器人研究的科研人员、相关专业的研究生或本科高年级学生使用。
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