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内容简介


　　近年来，随着人工智能技术的飞速发展，深度神经网络技术在图像分析、语音识别、自然语言理解等难点问题中都取得了十分显著的应用成果。《正则化深度学习及其在机器人环境感知中的应用》系统地介绍了深度学习应用于机器人环境感知面临的难点与挑战，针对性地提出基于正则化深度学习的机器人环境感知方法，并结合机器人作业场景分类、多任务协同环境感知、机器人导航避障环境深度恢复、感知目标三维重建等应用案例对正则化深度学习方法应用进行介绍。《正则化深度学习及其在机器人环境感知中的应用》紧紧围绕面向机器人环境感知的深度学习问题，深入分析相关概念，建立相关模型，并设计相关方法，为正则化深度学习机器人环境感知应用提出了较为系统的解决方案。

目录



目录


前言 

第1章 绪论 1 

1.1 背景和意义 1 

1.2 问题与挑战 2 

1.2.1 深度学习问题描述 2 

1.2.2 深度学习的挑战 3 

1.2.3 机器人环境感知 4 

1.3 研究现状 5 

1.3.1 深度学习发展 6 

1.3.2 深度学习与正则化 7 

1.3.3 深度学习在机器人环境感知的应用 10 

1.4 本书组织结构 11 

第2章 隐层正则约束：图正则自编码器 13 

2.1 引言 13 

2.2 图正则自编码器 14 

2.2.1 自编码器 15 

2.2.2 单隐层图正则化自编码器 16 

2.2.3 栈式图正则化自编码器 18 

2.2.4 近邻图构造 18 

2.2.5 模型训练 19 

2.3 图正则化理论分析 21 

2.3.1 图正则项对于输入空间的邻域特性建模 23 

2.3.2 图正则项对于隐层表示的影响 24 

2.3.3 图正则项与其他正则项的关系 26 

2.4 图像聚类与分类实验结果 27 

2.4.1 图像聚类实验 27 

2.4.2 图像分类实验 34 

2.5 广义图正则化与场景分类 39 

2.5.1 广义图正则自编码器 40 

2.5.2 多层级输入构造以及结果融合 41

2.6 场景分类实验结果 46 

2.7 本章小结 49 

第3章 结构正则约束：语义正则网络 51 

3.1 引言 51 

3.2 语义正则卷积神经网络 53 

3.2.1 卷积神经网络 53 

3.2.2 语义正则下的场景分类网络 55 

3.2.3 输入构造 59 

3.3 基于场景类别的语义分割优化 59 

3.4 实验结果 61 

3.4.1 实验配置 62 

3.4.2 语义正则结构有效性验证 62 

3.4.3 场景分类结果 64 

3.4.4 语义分割优化结果 66 

3.4.5 数据集外场景测试结果 68 

3.5 本章小结 70 

第4章 结构正则约束：嵌套残差网络 71 

4.1 引言 71 

4.2 嵌套残差网络 73 

4.2.1 稠密参考深度构造 73 

4.2.2 结构正则化的嵌套残差网络 77 

4.2.3 代价函数 79 

4.3 实验结果 80 

4.3.1 实验配置 81 

4.3.2 结构正则化有效性验证 82 

4.3.3 深度估计结果对比 84 

4.3.4 输入稀疏观测与输出置信度分析 88 

4.4 本章小结 90 

第5章 输出正则约束：深度移动立方体网络 91 

5.1 引言 91 

5.2 深度移动立方体算法 94 

5.2.1 移动立方体算法 94 

5.2.2 可导移动立方体层 97 

5.2.3 网络结构 99 

5.3 正则化深度移动立方体网络 100

5.3.1 点到物体表面距离 101 

5.3.2 占用概率先验正则 101 

5.3.3 网格模型复杂度正则 102 

5.3.4 网格模型曲率正则 102 

5.4 实验结果 103 

5.4.1 模型及正则项验证 103 

5.4.2 基于点云的三维物体重构 107 

5.4.3 基于体素模型的三维物体重构 111 

5.5 本章小结 113 

第6章 总结与展望 114 

6.1 本书总结 114 

6.2 未来工作展望 115 

参考文献 116 

相关发表文章 132 

彩图


暂无相关文章




          


    
    
    
  相关推荐
	
                  
                    

                    
                      清华大学学术专著 仿人机器人理论与技术 [陈恳，付成龙著] 2010年版PDF电子书下载

                      

                    

                  
                
	
                  
                    

                    
                      电气信息类精品系列 虚拟仪器测试技术 屈有安，程雪敏 主编 2016年版PDF电子书下载

                      

                    

                  
                
	
                  
                    

                    
                      高等职业技术教育项目化教学系列教材 可编程序控制系统设计师：S7-1200系列自动线教程 韩琳，邵忠良 主编 2014年版PDF电子书下载

                      

                    

                  
                
	
                  
                    

                    
                      可编程序控制器应用技术 第2版 李建兴 主编 2017年版PDF电子书下载

                      

                    

                  
                
	
                  
                    

                    
                      气体传感器理论 团簇的气敏性能研究 雍永亮 著 2019年版PDF电子书下载

                      

                    

                  
                


        
      评分及评论

      
        
                      
              无用户评分

            

          
          
            
              
              
            
            
              
              
            
            
              
              
            
            
              
              
            
            
              
              
            

                          来评个分数吧

                      

        

        
          	
                5 分

                
                  
                

                0

              
	
                4 分

                
                  
                

                0

              
	
                3 分

                
                  
                

                0

              
	
                2 分

                
                  
                

                0

              
	
                1 分

                
                  
                

                0

              


        

      

    


    

	Comments

	
	
			
		 取消回复

                
         

                
         

                
         
 在此浏览器中保存我的显示名称、邮箱地址和网站地址，以便下次评论时使用。

提交 



	

		


	
    
      
        
        
    热门排行
	
            
              

              
                  全国机械行业职业教育优质规划教材（高职高专）：可编程控制器应用技术项目式教程 王文红，李志梅 主编 2015年版PDF电子书下载

                  作者: 

                  

              

            
          
	
            
              

              
                  普通高等教育电气工程、自动化系列规划教材 电机学 第2版 李书权 编 2016年版PDF电子书下载

                  作者: 

                  

              

            
          
	
            
              

              
                  工业自动化仪表系列丛书 显示调节技术及仪表 [孙自强，孙京诰 编著] 2011年版PDF电子书下载

                  作者: 

                  

              

            
          
	
            
              

              
                  TestStand工业自动化测试管理 胡典钢 编 2016年版PDF电子书下载

                  作者: 

                  

              

            
          
	
            
              

              
                  高等职业教育工业机器人课程实操推荐教材 工业机器人实操与应用技巧 [叶晖，管小清 编著] 2010年版PDF电子书下载

                  作者: 

                  

              

            
          


        
              

    

  









  
  
    
      
              
          © 2024 pdfzyk        

                    湘ICP备20013579号
                


    
      
      
        	计算机类
	学习教育
	励志职场
	心理学科
	经济管理
	医学养生
	历史文化
	文学小说
	生活百科
	社会科学

      
      












  
    

          
        
                  
      
        
      
    
  



